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1. OPIS TECHNICZNY

1.1 Podstawa opracowania

Opracowanie sporzadzono dla potrzeb robot w ramach zadania pn.: Budowa drogi gminnej
ulica Bukowa i Wierzbowa w Jonkowie

Podczas prowadzenia robot nalezy przestrzega¢ zasad okreslonych w nastepujacych
przepisach:

— Ustawa z dnia 20 czerwca 1997 r. Prawo o ruchu drogowym (Dz. U. z 2020 r. poz.
110 ze zm.);

— Rozporzadzenie Ministrow Infrastruktury oraz Spraw Wewngtrznych i Administracji z
dnia 31 lipca 2002 r. w sprawie znakow i sygnatow drogowych (Dz. U. z 2019 r. poz.
2310);

— Rozporzadzenie Ministra Infrastruktury z dnia 3 lipca2003r. w sprawie
szczegdtowych warunkow technicznych dla znakéw i sygnatéw drogowych oraz
urzadzen bezpieczenstwa ruchu drogowego 1 warunkéw ich umieszczania na drogach
(Dz. U. z2019r. Nr 2311);

— Rozporzadzenie Ministra Infrastruktury z dnia 23 wrzesnia 2003 r. w sprawie
szczegdtowych warunkéw zarzadzania ruchem na drogach oraz wykonywania nadzoru
nad tym zarzadzeniem (Dz. U. z 2017 r. poz. 784);

— Rozporzadzenie Ministra Spraw Wewng¢trznych i Administracji z dnia 5 listopada
2019 r. w sprawie kontroli ruchu drogowego (Dz. U. z 2019 r. poz. 2141).

1.2 Cel i zakres opracowania

Celem opracowania jest podanie sposobu oznakowania pionowego na czas prowadzenia
robot budowlanych dla zadania pn. ,,Budowa drogi gminnej ulica Bukowa i Wierzbowa w
Jonkowie”

Inwestorem przedsiewzigcia jest Gmina Jonkowo, ul. Klonowa 2, 11-042 Jonkowo .
Niniejsze opracowanie przedstawia projekt tymczasowej organizacji ruchu, ktory okresla
zasady oznakowania na czas budowy droég gminnych w Jonkowie.

1.3 Charakterystyka ogélna

Inwestycja zlokalizowana jest na terenie wojewddztwa warminsko - mazurskiego, w
powiecie olsztynskim, w miejscowosci Jonkowo. Opracowanie obejmuje publiczng droge
gminng 157013N (ul. Bukowg i Wierzbowa) na dziatkach: 55/4; 54/3; 53/1; 56/8; 52/8,;
46/76; 295/7; 51/2; 46/78; 48/1; 56/2; 295/5; 46/74 obr. Jonkowo, gmina Jonkowo,
0 nawierzchni gruntowej. Droga ma szeroko$¢ ok 3,00 do ok. 4,00 m. Droga gminna jest
drogg publiczng prowadzaca do przyleglych zabudowan mieszkalnych.

Na projektowanym odcinku drogi wyst¢puje skrzyzowanie z drogg powiatowg — lecz
wszelkie prace nie spowoduj¢ zajecia drogi powiatowej nr 1368N .

1.4 Opis wystepujacych zagrozen




W zwigzku z usytuowaniem terenu budowy w pasie drogowym — potracenia

pracownikow przez pojazdy poruszajace si¢ po drodze i drogach bocznych.

— Poprzez zajecie przez pracujacy sprzet drogowy pasa drogowego — zwigkszone ryzyko
wystapienia kolizji z innymi uczestnikami ruchu.

— W wyniku odbywajacego si¢ ruchu pieszego — ryzyko potracen przez sprzgt budowlany.

— Uderzenia badz przysypania przez przemieszczane przedmioty podczas prac
roztadunkowych.

— Mozliwo$¢ wjazdu pojazdéw w strefe robot lub najechanie na pojazdy budowy.

— Poruszanie si¢ pieszych w / przy strefie robo6t.

— Utrudnienia w doj$ciu do zabudowan znajdujacych si¢ bezposrednio w strefie robot.

1.5 Uzasadnienie wprowadzenia czasowej zmiany organizacji ruchu i projektowane
zmiany w organizacji ruchu

Prowadzenie robdt budowlanych, ziemnych i rozbiérkowych w rejonie prowadzonych
robot spowoduje czasowe utrudnienia dla ruchu pieszego i kotowego.

Projekt zostat sporzadzony na czas wykonania robot drogowych — budowy drogi.

W ramach rob6t konieczne jest wykonanie tymczasowego oznakowania pionowego, w
celu zapewnienia bezpieczenstwa ruchu kotowego i pieszego na prowadzonym odcinku robot
oraz mozliwos$ci przeprowadzenia robot zgodnie z zapisami SST.

Roboty beda wykonywane odcinakami, mozliwie w Kilku niezaleznych odcinkach.
Ruch begdzie wstrzymywany lokalnie odcinkami na czas prac zwigzanych z budowag
kanalizacji deszczowej oraz wykonywaniem nawierzchni bitumicznej.

Prace bgdg prowadzone etapami w strefie wygrodzonej zaporami, po wykonaniu zakresu
prac na danym odcinku teren zostanie uporzadkowany, aby na koniec dnia zostal
zapewniony przejazd i dojazd do posesji.

Przyjeta organizacja uniemozliwi miejscowy przejazd oraz utrudni dojazd jedynie
kilku uzytkownikom/mieszkancom, ktorych nieruchomosci zlokalizowane sg na odcinku
na ktorym beda wykonane roboty drogowe. Zostanie jednak zapewniony dojazd do
posesji w porozumieniu z kierownikiem budowy.

Schemat oznakowania terenu robot pokazano na rysunkach -schemat 1, schemat 2,
schamet 3 natomiast schemat oznakowania na odcinku prowadzenia rob6t pokazano na
schemacie 4. Miejsce prac zostanie wygrodzone barierami, a ruchem beda kierowac
uprawnieni sygnalisci.

Teren robot oznakowa¢ wg. zataczonego projektu oznakowania.

1.6 Wymagania dodatkowe i ustalenia

Celem opracowania niniejszego projektu jest zapewnienie bezpieczenstwa dla
pracownikow zatrudnionych przy robotach prowadzonych w pasie oraz uczestnikéw
ruchu drogowego, w zwiagzku z tym nalezy szczeg6élny nacisk polozy¢ na prawidlowe i
czytelne oznakowanie robot.

Teren robot nalezy oznakowa¢ w sposob widoczny i1 czytelny, zgodnie z zalaczonym
projekt i schematem.

e Oznakowanie bedzie ustawiane bezposrednio przed rozpoczeciem robot.




Wszyscy pracujagcy w psie drogowym muszg posiada¢ odziez robocza lub
ochronng w kolorze pomaranczowym z elementami odblaskowymi.

Wszystkie pojazdy i maszyny robocze wjezdzajace/wyjezdzajace z terenu budowy
muszg by¢ wyposazone w ostrzegawczy btyskowy sygnat barwy zo6ttej widoczny
ze wszystkich stron z odleglosci co najmniej 500 m.

Nawierzchnia jezdni w obrgbie wjazdu/wyjazdu z terenu budowy musi by¢
kazdorazowo czyszczona po wyjezdzie pojazdéw i maszyn z terenu budowy.

Na etapie prac zwigzanych z korytowaniem bedzie konieczno$¢ zajecia pasa ruchu
na czas wykonania prac w godzinach 7-17.

Do podawania polecen zwigzanych z kierowaniem ruchem drogowym w pasie
drogowym uprawnieni s3 tylko przeszkoleni pracownicy posiadajacy
zaswiadczenie wydane przez Komende Wojewoddzka Policji.

1.7 Termin wprowadzenia i przywrocenia poprzedniego stanu
Termin wprowadzenia tymczasowej organizacji ruchu: 29.07.2024 r.
Termin wprowadzenia statej organizacji ruchu: 31.03.2025 r.
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Schemat nr 4

Zajecie pasa jezdni na czas prowadzenia robét
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